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Poznamka: Prezentace probéhla na MFF UK 15. 11. 2010 v ramci Seminafe umélé inteligence jako souéast
obecnéji zaméfeného referatu Vtélend mysl aneb inteligence bez reprezentace. Viz téz
http://nohejl.name/2010/11/14/inspirace-pro-umelou-inteligenci/.
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Zakladni informace

Co: mobilni roboti (pozdéji hlavné humanoidni)

Kdo: Rodney A. Brooks

Kde: MIT Artificial Intelligence Laboratory

Kdy: konec 80. az zacatek 00. let



Vychodiska (1990)

> Selhani hypotézy systému symbolii, a tedy klasické Al
(symolickd manipulace s nezakotvenymi reprezentacemi).

> Pro symbolickou hypotézu chybi podklady. Vyzaduje viru v
urcité predpoklady.

» Vyzkum se nikam podstatné nehybe, inkrementalismus.



Alternativa

Nouvelle Al, fundamentalist Al, pfip. situated activity vs. classical
Al:

» moduly jako feSeni subproblémi vs. moduly vyvijejici
samostatnou aktivitu,
> vylepsovani modull vs. pridavani moduld.
Otazky
> Adekvatnost? Pro co?
» Jak pouZit pristupy pro skute¢né velmi inteligentni systémy?

» Co je vétsi drzost: spoléhani na emergenci nebo heuristiky?
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Symbolické systémy a jejich problémy:

» rozhrani mezi percepci a symboly,

» neadekvatnost jednoduchych symbolid (nap¥. frame problem),

» spoléhani na emergentni vlastnosti (ve vztahu k P/NP).
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Fyzické ukotveni: prehled

> Svét je sdm sobé nejlepsim modelem.

» Potfebujeme sensory a aktuatory, ne textové 0.

» Nizké drovné implementace jsou vyznamné.



Evoluce — aneb proc¢ ztracet ¢as nizkymi Grovnémi

» pred 3,5 biliony let: prvni bunky
> 1 bilion let poté: fotosyntetizujici rostliny

» 1,5 bilionu let poté prvni obratlovci (ryby)
(dal to jde rychle)

> pred 370 mil. lety plazi

> pred 330 mil. lety dinosaufi

> pred 250 mil. lety savci

> pred 120 mil. lety primati

> pred 18 mil. lety velké opice, pred 2,5 mil. let clovék, ...

Miizeme nudnou ¢3st evoluce prosté preskoCit?



Subsumpéni architektura

(vysvétleni a obrézek na tabuli)
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